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AVERTIZARE!

VĂ RUGĂM NU ÎNCEPEȚI MONTAREA
SAU UTILIZAREA ÎNAINTE DE CITIRE

SECȚIUNEA AVERTIZĂRI!
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AVERTIZĂRI!

Unele metale care sunt îngropate în pământ pentru o lungă perioadă de timp și putrezite, cum ar fi 

tabla de oțel și cositor (plumb, galvanizare etc.) În unele cazuri, pot da impresia de aur.

Poziția metalelor sub pământ influențează percepția dispozitivului și poate 
provoca un efect ca aur sau metal prețios.

1. Deoarece dispozitivul este electronic și foarte sensibil; nu asamblați și operați 
niciodată înainte de a citi manualul de utilizare.

2. Nu începeți căutarea înainte de a efectua setările la sol. Nu va fi posibil ca 
dispozitivul să funcționeze corect decât dacă este efectuată configurarea la 
sol.

3. Nu utilizați niciun alt detector sau un dispozitiv care emite unde magnetice pe o 
rază de 10 m în apropierea dispozitivului.

4. Preveniți dispozitivul de la mișcări bruște și posibil șoc.

5. Nu expuneți bobina de căutare la căldură directă; nu exercitați forță în 
timpul asamblarii și utilizării.

6. Bateria trebuie plasată decent în carcasă și trebuie avut grijă 
ca polii „+” „-“ să nu fie conectați prin piese metalice.

7. Nu expuneți bateria la căldură.

8. Încărcați bateria la temperatura camerei.

9. Nu exercitați presiune pe monitorul LCD.

10. O dată pe lună, descărcați bateria conectându-l la detector și reîncărcați-l 
în cazul în care durata de viață a bateriei va dura.
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ACCESORII ȘI COMPONENTE
1. Cutie de sistem electronic și carcasă:
Este partea în care sunt amplasate prizele detectorului, mufa pentru căști, mufa de alimentare a 
joystick-ului și mufa bateriei și unde rezultatele măsurătorilor sunt evaluate și afișate pe 
monitorul LCD. Există un dispozitiv de transport pentru transportul ușor al acestui sistem.

2. Bobină de căutare a suprafeței (210x315 mm):
Este sistemul în dimensiuni de 210x315 mm, care constă din bobina de căutare care 
permite operatorului să evalueze rezultatele cu ajutorul LED-urilor situate în 
secțiunea joystick-ului care este dezvoltată pentru ținte mici (cum ar fi monede). 
Acest sistem poate fi utilizat numai în modul LED.

3. Bobina de căutare generală (360x440 mm):

Este sistemul care constă din bobina de căutare pentru scopuri 
generale. Nu există LED-uri pe acest sistem și operatorul urmărește 
rezultatele pe un monitor LCD situat pe cutia de sistem. Acest sistem 
poate fi utilizat numai în modul LCD.
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4. Bobină de căutare adâncă (600x1000 mm) și husă de transport:
Acesta este sistemul de bobine de căutare dezvoltat pentru explorarea profundă care poate fi purtat de 
două persoane. Există o cutie de transport separată pentru această bobină de căutare. Acest sistem 
poate funcționa numai în modul LCD. Când sensibilitatea este setată la 60%, va fi posibil să se efectueze 
explorarea cu ușurință, fără a afecta piesele mici de metal și fără nicio setare la sol.

5. Baterii:
Baterii reîncărcabile cu litiu polimer de 14,8 V, 4 amperi. Tensiune 
de funcționare a bateriei (min): 12 V
Tensiune de funcționare a bateriei (max): 14,8 
V Curent baterie: 4 A
Durata de viață a bateriei: 4-6 ore

6. Încărcător de baterie:
Este un dispozitiv pentru a încărca baterii de 14,8 V 4 Amperi Litiu 
polimer.
Intrare: AC 100-240 V / 50-60 Hz / 1A (Rețea orașului) 
Ieșire: DC 12 – 16,8 V / 400 mA
Durata de încărcare: 10 ore

7. Geanta de transport:
Este o carcasă folosită pentru transportul și depozitarea cutiei System, a 
bobinei de căutare 210x315 mm, a bobinei de căutare 360x440 mm și a 
accesoriilor.

8. Căști:
Este piesa care menține comunicarea vocală între detector și 
operator. Difuzorul rezistent la apă de pe sistemul electronic 
este oprit atunci când utilizați căștile pentru a permite doar 
operatorului să audă sunetul detectorului.
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UNITATEA DE SISTEM și JOYSTICK

UNITATE DE SISTEM ELECTRONIC

1. SCANARE:O tastă care permite analizarea unei ținte atunci când este apăsată trecând peste ea.

2. ACCEPTĂ:Tasta care aprobă funcția aferentă și permite trecerea la meniul 
anterior.

3. SETARE:Tasta care permite trecerea la meniul Setări.

4. Pământ:Tasta care permite trecerea la modul Ground Setting în modul sistem LCD.

5. ADÂNCIME:Cheia care permite dispozitivului să treacă la ecranul de diametru și să efectueze analiza 
de adâncime.

6. ÎNREGISTRARE:Cheia care permite intrarea în ecranul de înregistrare pe lângă înregistrarea 
raportului în secțiunea de analiză a raportului.

7. „ – „ :Tasta minus.
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8. RESET:Resetează toate setările detectorului (Setări implicite) cu referire la setările recente ori de câte 
ori se face resetarea.

9. „+”: Tasta plus.

10. SUNET:Cheia care este folosită pentru a face setări de sunet în sistem.

11. LUMINA:Tasta folosită pentru reglarea nivelului de iluminare în sistemul LED.

12. SENSIBILITATE:Modul care este utilizat în sistemul LED pentru a face setări de sensibilitate.

13. Pământ:Tasta de tranziție pentru a comuta în modul necesar pentru a putea face 
setarea la sol.

14.LED-ul care indică faptul că este într-unul dintre modurile Sunet, LED, Sensibilitate, Sol și acest 
mod trebuie schimbat pentru a începe explorarea.

15.LED-uri care indică nivelul de sensibilitate în modul LED.

16.LED-uri care indică nivelul de încărcare a bateriei în modul LED.

17. Comutator ON/OFF: Comutatorul care este utilizat pentru a selecta între oprirea dispozitivului
și selecția sistemului.

18. LCD:Secțiunea care prezintă date operatorului în sistemul LCD.
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JOYSTICK

1. SCANARE:Cheia care permite analizarea țintei la trecerea peste țintă.

2. CAVITATE și MINERAL:„LED-urile CAVIITY și MINERAL” se aprind atunci când sunt detectate 
cavități și minerale în timpul procesului de explorare. Numărul de lumini strălucitoare variază 
în funcție de puterea semnalului detectat. Toate LED-urile luminează când este detectat un 
semnal puternic.

3. LED-ul cu cavitate mare:Este LED-ul care avertizează pentru carii. LED-ul cu cavitate 
mare aprins indică o țintă considerabilă.

4. METAL și MINERAL:Când un metal sau un mineral este detectat în explorare, LED-urile METAL 
și MINERAL se aprind. Numărul de lumini strălucitoare variază în funcție de puterea 
semnalului detectat. Toate LED-urile luminează când este detectat un semnal puternic.

5. LED METAL MARE:Este LED-ul care indică metalele. LED-ul metal mare strălucitor 
indică o țintă considerabilă.

6. LED-ul POWER:Este o lumină de avertizare care indică faptul că dispozitivul este pornit.

7. LED PREȚIOS:Indică prezența metalului prețios.

8. TASTA RESET: Resetează toate setările detectorului (Setări implicite) cu referire la
setările recente ori de câte ori se face resetarea.

8



MONTAREA SI INCARCAREA BATERIILOR
1. ÎNCĂRCAREA BATERIILOR:

Scoateți bateria din cutia de sistem și conectați-l la încărcător. Când bateria se încarcă, LED-ul 
roșu se va aprinde și când încărcarea se termină se va aprinde LED-ul verde. Dacă nu există nicio 
baterie atașată la încărcător sau dacă bateria atașată este încărcată complet, LED-ul verde se 
aprinde. După încărcare, deconectați bateria de la încărcător și puneți-o în caseta de sistem.

Perioada de încărcare necesară pentru ca o baterie complet epuizată să fie complet încărcată este de 7 ore.

2. MONTAJ:

Bobina de căutare este scoasă din carcasa de transport și se introduce tubul de prelungire telescopic, piesa 
Nr.1   în piesa Nr.2 așa cum se arată în diagramă și strângeți manșonul.

Bobina de căutare este demontată din tubul de prelungire atunci când este ambalată în cutia de 
transport. Demontarea se efectuează ca inversul procesului descris mai sus.

ATENȚIE: Nu demontați șuruburile care conectează piesa de conectare și bobina de căutare. 
Scoateți numai tubul telescopic fără a deteriora bobina cablului și depozitați corespunzător în 
cutia de transport.
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Bobina de căutare de suprafață Bobina de căutare generală

Baterie

Unitate de sistem Bobina de căutare adâncă

Căști

CĂUTARE CONECTARE BOBINA
Transmite datele primite de la bobina de căutare în caseta de sistem electronic. Fișele cu 5 pini 
„B” prezentate în figura de mai sus sunt conectate la mufa „B” de pe cutia de sistem.

CONECTARE JOYSTICK
Joystick-ul transmite datele primite către cutia de sistem electronic. Fișa cu 8 pini „A” prezentată 
în figura de mai sus este conectată la mufa „A” de pe cutia de sistem.

CONECTARE CĂȘTI
Permite comutarea sunetului semnalului de la difuzorul extern la căști. Fișa „C” 
prezentată în figura din pagina anterioară este conectată la priza „C” de pe cutia de 
sistem.

CONECTAREA BATERIEI
Bateriile prezentate în pagina anterioară sunt amplasate în direcția săgeții din cutia de 
sistem, iar capacul compartimentului bateriilor este închis. Bateria este amplasată astfel 
încât polii bateriei să fie în contact cu arcurile montate în compartimentul bateriei.
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UTILIZARE CU SISTEM LED

VĂ RUGĂM SĂ REȚINEȚI:Funcția LED a dispozitivului poate fi utilizată numai 
atunci când este montată bobina de căutare 210x315. Montați bobina de 
căutare 210x315 așa cum este definit în secțiunea „asamblare” caseta de sistem. 
Când pe dispozitiv sunt montate bobine de căutare altele decât 210x315, 
operatorul este avertizat prin alarme audio și vizuale.

Dispozitivul are două sisteme separate. Unul dintre aceste sisteme este
celSistem LEDcelălalt esteSistem LCD. Pentru a comuta dispozitivul pe sistemul LED, 
comutatorul este reglat pe LED.

Când dispozitivul este comutat pe LED înseamnă că dispozitivul este activat pentru LED și că lumina de 
alimentare de pe joystick este aprinsă. Când dispozitivul este pornit, operatorul verifică starea bateriei 
cu ajutorul LED-urilor care indică nivelul de încărcare a bateriei.

Verificarea stării de încărcare a bateriei:

Uitați-vă la indicatorul de încărcare a bateriei de pe dispozitiv. Dacă 
trei lumini sunt aprinse, înseamnă că bateria este complet încărcată. 
Dacă două lumini sunt aprinse înseamnă că bateria este pe jumătate 
plină, dacă o singură lumină este aprinsă înseamnă că încărcarea 
bateriei este scăzută. Dacă luminile clipesc periodic, înseamnă că 
bateria este insuficientă pentru a funcționa

dispozitivul. Dacă nicio lumină nu este aprinsă înseamnă că bateria este descărcată. În cazul în care 
bateria este descărcată sau cu încărcare scăzută, opriți dispozitivul și încărcați bateria conectând-o la 
încărcător.

Utilizarea comutatorului LED și principiile de iluminare ale LED-urilor:

Comutatorul „LED” este utilizat pentru reglarea nivelului 
de iluminare. Dispozitivul este conceput pentru utilizare 
zi și noapte. Nivelul de iluminare poate fi ajustat la 
maximum folosind acest comutator și permite luminilor 
să fie vizibile chiar și în lumina soarelui. În același timp, 
dacă se dorește, luminile pot fi stinse complet. Tasta 
Lumină este apăsată după ce dispozitivul este pornit 
pentru a regla nivelul de iluminare. Când
această tastă este apăsată LED-ul din mijloc este aprins pentru a indica faptul că este în modul LED.
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După apăsarea tastei Lumină, nivelul de iluminare este reglat prin apăsarea tastelor „+” și „-“. După ce 
nivelul de iluminare este setat, tasta „Lumină” este apăsată din nou pentru a comuta în modul Explore.

ATENȚIE: În sistemul LED dacă sunt selectate secțiunile „LUMINĂ, SUNET, SENSIBILITATE, 
Pământ”, LED-ul din mijloc este aprins pentru a informa operatorul că dispozitivul nu se 
află în modul Explore ci într-unul din modurile menționate mai sus. Pentru a reveni la 
modul Explore este apăsată tasta care corespunde celui mai recent mod, ledul se stinge și 
modul Explore este activ.

- Când dispozitivul este înSOLmodul „Large Cavity LED” și Large Metal LED” de 
pe Joystick nu se aprinde niciodată.

- Când dispozitivul este înEXPLORAși există un semnal suficient de puternic pentru a aprinde cel 
puțin două dintre LED-urile „cavitate și minerale” de pe Joystick, „LED-ul cu cavitate mare” se 
aprinde.

- Când dispozitivul este înEXPLORAși există un semnal suficient de puternic pentru a 
aprinde cel puțin două dintre LED-urile „Metal și Mineral” de pe Joystick, „Large Metal 
LED” se aprinde.

- Când dispozitivul este înEXPLORAmodul și în cazul în care este detectat un metal 
neferos, două LED-uri prețioase sunt aprinse pe joystick.

NOTĂ: Când bateria este descărcată, cele trei lumini „BATTERY” clipesc și se declanșează o 
alarmă sonoră.

NOTĂ: Când bobina de căutare este defectă sau nu este concepută, toate cele patru LED-uri 
„SENSIBILITATE” clipesc și se declanșează o alarmă sonoră.

Utilizarea butonului de sunet și principiile alarmei 
sonore:

Butonul „SOUND” este folosit pentru a regla nivelul 
sunetului. După ce butonul „SUNET” este apăsat, volumul 
sunetului poate fi micșorat și crescut prin apăsarea 
tastelor „+” și „-“. Dacă dorește, operatorul poate pune 
căștile și poate anula sunetul provenit de la

caseta de sistem și direcționați-o numai către căști.

Când dispozitivul este în modul Ground și Explore, avertizează operatorul producând 
sunete diferite, în funcție de direcțiile Cavity și Metal.
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Folosind butonul de resetare:

Când dispozitivul este în uz, pot apărea anumite interferențe din 
cauza mediului sau a mișcării neechilibrate a bobinei de căutare. 
Aceste interferențe fac ca dispozitivul să aprindă lumini LCD și o 
alarmă sonoră. Efectul acestor interferențe este eliminat prin 
resetare. Resetarea se face prin apăsarea butonului de sub 
mânerul dispozitivului. Resetarea nu ar trebui

se face când bobina de căutare este peste țintă! Acest lucru va cauza pierderea adâncimii, 
interpretarea greșită a semnalului primit și ținta devine invizibilă pentru dispozitiv. 
Procedura de resetare este efectuată după ce bobina de căutare este îndepărtată de 
țintă.

După fiecare operație nu uitați să faceți resetare!(Asigurați-vă că resetarea nu se efectuează 
când peste țintă).

Folosind butonul SCAN:
Acest buton este folosit pentru a analiza ținta în cazul în care LED-ul „Neferos” este aprins în 
timpul explorării. Ținta care a determinat aprinderea LED-ului „Neferos” este scanată din nou în 
timp ce apăsați butonul „SCANARE”. Dacă LED-ul „Neferos” este încă aprins, s-ar putea spune că 
ținta ta este un metal prețios, dacă LED-ul „Neferos” este stins, ar însemna că ținta ta nu este un 
metal prețios, ci un fel de oțel. metal.

Reglarea setării de sensibilitate:

După ce dispozitivul este pornit, este apăsat butonul 
„SENSIBILITATE” și este selectat modul de sensibilitate. 
Operatorul este informat despre nivelul de sensibilitate 
existent al dispozitivului prin LED-uri care indică nivelul de 
sensibilitate. Operatorul poate regla nivelul de sensibilitate la 
gradul dorit folosind tastele „+” și „-“.

Sensibilitatea constă din 4 pași:

100:Este nivelul de sensibilitate la care adâncimea dispozitivului este maximă. Când dispozitivul 
este utilizat la acest nivel, chiar și piesele metalice mai mici sunt identificate cu ușurință în 
pământ mai adânc. Deoarece acest pas sporește sensibilitatea și puterea dispozitivului, acesta va 
fi mai afectat de la sol și funcționarea va deveni mai dificilă. Din acest motiv, reglarea la sol 
trebuie făcută cât mai corect posibil. Când se face reglarea de la alte niveluri de sensibilitate la 
pasul 100, setarea la sol ar trebui să fie făcută din nou.

90:Acest nivel are un nivel ridicat de percepție. Este de preferat în tipurile de pământ în care 
pasul „100” nu este utilizat. Are o adâncime de percepție mai mică decât pasul „100”, dar 
afectează mai puțin compoziția solului decât pasul „100”.Setarea la sol ar trebui făcută din nou 
la trecerea la acest nivel de la nivelurile „80”, „70”.
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80:Acest nivel este utilizat în terenuri cu minerale dense cu compoziție variabilă. Există o 
percepție scăzută a obiectelor metalice mici în acest mod.Setarea la sol trebuie făcută din 
nou la trecerea la acest nivel de la nivelul „70”.

70:Acesta este cel mai mic nivel de sensibilitate. La acest nivel dispozitivul va fi mai puțin afectat de la 
sol. Reglarea la sol poate fi făcută cu ușurință, dar piesele metalice mici sunt greu de detectat.Ar trebui 
să fie utilizat pentru detectarea metalelor mari sau a cavităților mari.

CE ESTE TERMINAREA ȘI CUM SE FACE?

În țara noastră formarea terenului și compoziția solului variază în funcție de regiuni. În unele 
regiuni compoziția poate varia frecvent (nisip, var, pământ roșu cu conținut dens mineral, 
formațiune stâncoasă etc.).

Aceste variații în compoziția solului induc în eroare detectorul și provoacă percepția ca 
metal sau cavități. Prin urmare, mai întâi trebuie să lansăm caracteristicile solului din 
regiune către sistemul detectorului. Lansarea acestor date va bloca toate efectele 
înșelătoare care pot apărea de la sol; acestea vor fi percepute ca semnale înșelătoare de la 
sol și astfel eliminate.

Aşezarea solului este una dintre cele mai importante prevederi ale explorării. Prin urmare, 
operatorul ar trebui să fie un observator atent și ar trebui să fie capabil să detecteze variațiile din 
sol. El trebuie să observe compoziția solului în mod continuu pentru a putea face din nou 
ajustarea solului în cazul în care semnalele înșelătoare pe care dispozitivul le va percepe 
rezultate din variațiile compoziției solului.

Setarea la sol este făcută pentru ca dispozitivul să recunoască solul și să nu fie afectat de acesta. 
Astfel, dispozitivul nu este afectat de reflexiile metalice sau din cavitatea diferitelor compoziții ale 
solului. Dacă fixarea solului nu este efectuată corect, va cauza pierderea adâncimii și mineralele 
care vor fi evaluate ca metale sau cavități. Prin urmaresetările la sol trebuie făcute cât mai 
corect posibil.

Având în vedere starea generală de formare a terenului în țara noastră, se stabilește un sistem 
de fixare a solului care va elimina efectul de sol asupra dispozitivului.
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FAZE DE PREPARARE
1.Pentru a face setarea la sol, dispozitivul este pornit în 
modul „LED” și butonul „GROUND” este apăsat.

2.Asigurați-vă că nu există obiecte metalice sau cavități în 
pământ în care urmează să se efectueze fixarea solului. 
Dacă reglarea solului nu a putut fi efectuată într-o 
anumită zonă, încercați să faceți reglarea echilibrului 
solului într-o zonă învecinată. Echilibrul solului

nu se poate face deasupra țintelor metalice sau cu cavități. Puteți ține cont de această problemă pentru a 
valida că o țintă este o țintă reală de metal sau cavitate și nu sol mineralizat.

3.Operatorul ridică bobina de căutare „40cm” deasupra solului și după resetare coborâți 
bobina de căutare „3-5cm” paralel cu solul.

Resetați

4.Dacă nu există niciun efect de sol asupra dispozitivului, niciunul dintre luminile „Cavitate și minerale” și 
„Metal și minerale” nu este aprins. Aceasta înseamnă că dispozitivul este potrivit pentru a explora în acea zonă.

5.În cazul în care există un efect de sol asupra dispozitivului, luminile „METAL și MINERAL” și CAVIȚIE și 
MINERAL se aprind. Dacă efectul de sol este suficient de puternic pentru a aprinde două sau mai multe 
lumini, se aude și o alarmă sonoră. În aceste împrejurări
trebuie făcută reglarea la sol.

6.„Dacă se primește avertismentul „METAL și MINERAL”:

-Ridicați bobina de căutare a dispozitivului la 40 cm deasupra 
solului și apăsați butonul (+) de câteva ori. Efectuați imediat 
resetarea
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Resetați

- Coborâți din nou bobina de căutare la 3-5 cm distanță de sol.

-
niciuna dintre luminile „Metal și Mineral” nu se aprinde (de asemenea, luminile Cavity și Mineral nu 

ar trebui să se aprindă). Aceasta înseamnă că dispozitivul este potrivit pentru a explora în acea 

zonă.

Dacă efectul de sol asupra dispozitivului este eliminat prin această procedură

-
Mineral” lumini și alarmă sonoră.

Dacă efectul de sol continuă, dispozitivul va continua să pornească „Metal și

-
din nou și apăsați„+”butonul de mai multe ori, efectuați resetarea. 
Coborâți bobina de căutare din nou la sol la aceeași distanță. Dacă 
luminile sunt aprinse și alarma sonoră continuă (după fiecare operație 
numărul de lumini va scădea), continuați această operațiune până când 
efectul este eliminat.

În acest caz, ridicați bobina de căutare a dispozitivului la 40 cm deasupra solului

7.Dacă se primește avertismentul „CAVITATE și MINERAL”:

-
Efectuați imediat resetarea.

Ridicați detectorul la 40 cm deasupra solului și apăsați„-”butonul de câteva ori.

Resetați
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- Coborâți din nou bobina de căutare la 3-5 cm distanță de sol.

-
niciuna dintre luminile „cavități și minerale” nu se aprinde (de asemenea, luminile din metal și minerale nu 

ar trebui să se aprindă). Aceasta înseamnă că dispozitivul este potrivit pentru a explora în acea zonă.

Dacă efectul de sol asupra dispozitivului este eliminat prin această procedură

-
Mineral” lumini și alarmă sonoră.

Dacă efectul de sol continuă, dispozitivul va continua să pornească „Cavitate și

-
butonul de câteva ori, efectuați resetarea. Coborâți bobina de căutare din nou la sol
aceeasi distanta. Dacă luminile sunt aprinse și alarma sonoră continuă (după fiecare operație 

numărul de lumini va scădea), continuați această operațiune până când efectul este eliminat.

În acest caz, ridicați din nou bobina de căutare a dispozitivului la 40 cm deasupra solului și apăsați „ - ”

Resetați

Dacă setările la sol nu pot fi realizate prin operațiunile descrise mai sus, nivelul „SENSIBILITATE” 
al dispozitivului ar trebui să fie scăzut cu un pas și operațiunile menționate mai sus se repetă.

NOTĂ:Dacă există dificultăți în a face setări de sol pe teren dur (cu conținut dens de minerale) și 
reglarea nu a putut fi realizată cu succes, este posibil să se efectueze explorarea atunci când o 
singură lumină este pe partea „Metal și minerale” și „Cavitate și minerale” .

NOTĂ:Mai scăzute sunt nivelurile de sensibilitate, cu atât mai mică este sensibilitatea în detectarea metalelor.

NOTĂ:Explorarea ar trebui efectuată în sensibilitatea regiunii în care se face 
ajustarea.

NOTĂ: Când treceți pe un teren care are o compoziție diferită de regiunea în care ați 
făcut reglarea pământului, dispozitivul începe să dea semnale de cavitate și metal. 
Când începeți să primiți semnale continue de la dispozitivul, reglarea la sol ar trebui 
făcută din nou.
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EFECTUAREA CĂUTĂRILOR CU SISTEM LED

- După ce se face reglarea „Pământ” este apăsat 
butonul „Pământ” și când lumina din mijloc se stinge, 
dispozitivul este gata de explorare.

- Bobina de căutare a dispozitivului este ridicată la 40 cm deasupra 
solului și resetată.

- Țineți bobina de căutare la 8-15 cm deasupra și paralel cu solul. 
Puteți explora mișcând încet bobina de căutare cu o mișcare de 
măturare de la dreapta la stânga sau mergând drept. Încercați să 
detectați o țintă explorându-i drumul. Când dispozitivul detectează 
un metal, dă o alarmă sonoră și luminile „METAL și MINERAL” aprind 
ecranul în funcție de puterea semnalului. Când dispozitivul 
detectează o cavitate, dă o alarmă sonoră, iar luminile „CAVIȚIE și 
MINERAL” aprind ecranul în funcție de puterea semnalului.

- Dacă ținta noastră este metalul sau cavitatea, dispozitivul dă semnale luminoase și sonore.

- Când se primește o alarmă de la dispozitiv în orice punct; dispozitivul este îndepărtat de țintă și 
resetat într-o zonă în care nu este primit niciun semnal și bobina de căutare este trecută din nou 
peste aceeași țintă. Dacă luminile „CAVIȚIE și MINERAL” se aprind înseamnă că ținta noastră este 
o cavitate. Dacă luminile „METAL și MINERAL” se aprind înseamnă că ținta noastră este un metal. 
Resetarea se repetă dacă este necesar și bobina de căutare este trecută din nou peste aceeași 
țintă. Această ultimă operațiune este efectuată pentru a vă asigura de țintă.

- În timpul explorării, dacă se suspectează un metal 
prețios, ledul de pe joystick se aprinde și avertizează 
operatorul.

- Operatorul care primește acest avertisment apasă butonul 
„SCANARE” de pe joystick și face o a doua trecere peste țintă. După 
această operație dacă lumina „PRECIOUS” rămâne aprinsă, se 
poate spune că ținta este un metal prețios. Această ultimă 
operațiune este efectuată pentru a vă asigura de țintă.
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UTILIZAREA MODULUI LCD
NOTĂ:Funcția de sistem LCD a dispozitivului poate fi utilizată numai atunci când este instalată bobina de 
căutare 360x440mm și bobina de căutare 600x1000mm. Instalați bobina de căutare 360x440mm sau 
600x1000mm pe cutia de sistem așa cum este descris în secțiunea „asamblare”.

Dispozitivul are două sisteme separate. Unul dintre aceste sisteme 
esteSistem LED, celălalt esteSistem LCD. Pentru a comuta 
dispozitivul pe sistemul LCD, comutatorul este reglat pe LCD.

După ce dispozitivul este pornit, operatorul face 
selectarea limbii dorite folosind tastele „+” și „-“ 
și apăsați butonul „ACCEPT” pentru a finaliza 
selecția limbii.

Când dispozitivul este în modul LCD, sistemul de ecran este 
activat, iar dispozitivul detectează bobina de căutare 
instalată și se pregătește pentru acea bobină de căutare. 
Dacă nu este instalată nicio bobină de căutare pe dispozitiv, 
un avertisment este afișat pe ecran.

Avertismente de eroare a bobinei și a sistemului:

Dacă există o eroare în bobina de căutare sau în sistem, 
luminile de avertizare „SEARCH COIL FAULT” sau 
„SYSTEM FAULT” clipesc în partea de jos a ecranului și se 
aude o alarmă sonoră care avertizează operatorul după 
ce dispozitivul este pornit. În acest caz, operatorul 
trebuie să oprească dispozitivul, să verifice conectorii și
vrăjitoare pe dispozitiv din nou. Dacă avertismentul persistă, trebuie apelat un service autorizat.
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Verificarea nivelului de încărcare a bateriei:

The
Reglare” după ce detectează bobina de 
căutare. În partea de jos a acestei secțiuni
există o zonă care indică starea bateriei, iar operatorul detectează starea bateriei făcând 
referire la această zonă. Dacă bateria este descărcată sau nu are încărcare adecvată, opriți 
dispozitivul și încărcați bateriile instalând încărcătorul.

dispozitiv întrerupătoare la "Sol

Ajustarea nivelului SUNET:
Butonul „SETUP” este apăsat pentru a regla nivelul 
sunetului dispozitivului în orice mod se află.

Nivelul actual de sunet ajustat este afișat ca % pe 
ecran.

Selectați modul „SUNET” apăsând tastele „+” și „-“ așa cum este descris mai sus. După ce 
este selectat acest mod, apăsați butonul „ACCEPT”, bara de sunet se va transforma din 
galben în verde. Reglați nivelul sunetului apăsând tastele „+” și „-“ și apăsați butonul 
„ACCEPT”. Bara indicatoare verde devine din nou galbenă. Acum nivelul sunetului este 
ajustat după cum doriți și puteți trece la modul anterior apăsând butonul „SETUP”.

Reglarea nivelului de LUMINĂ:

Butonul „SETUP” este apăsat pentru reglarea nivelului de lumină al dispozitivului, indiferent de modul 
în care se află. Nivelul actual de lumină ajustat este afișat ca % pe ecran.

Selectați modul „LUMINĂ” apăsând tastele „+” și „-“ așa cum este descris mai sus. După ce este 
selectat acest mod, apăsați butonul „ACCEPT”, bara indicatoare luminos se va transforma din 
galben în verde. Reglați nivelul de lumină apăsând tastele „+” și „-“ și apăsați butonul „ACCEPT”. 
Bara indicatoare verde devine din nou galbenă. Acum nivelul de lumină este ajustat după cum 
doriți și puteți trece la modul anterior apăsând butonul „SETUP”.
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Ajustarea nivelului de SENSIBILITATE:

Butonul „SETUP” este apăsat pentru a regla nivelul de sunet al dispozitivului în orice 
mod se află. Nivelul actual de sensibilitate ajustat este afișat ca % pe ecran.

Selectați modul „SENSIBILITATE” apăsând tastele „+” și „-“ așa cum este descris mai sus. După ce 
acest mod este selectat, apăsați butonul „ACCEPT”, bara indicatorului de sensibilitate se va 
transforma din galben în verde. Reglați nivelul de sensibilitate apăsând tastele „+” și „-“ și apăsați 
butonul „ACCEPT”. Bara indicatoare verde devine din nou galbenă. Acum nivelul de sensibilitate 
este ajustat după cum doriți și puteți trece la modul anterior apăsând butonul „SETUP”.

Reglarea modului IRON:

Butonul „SETUP” este apăsat pentru a porni și opri nivelul modului IRON al dispozitivului, 
indiferent de modul în care se află. Modul curent IRON este afișat ca deschis sau închis.

Puteți găsi informații mai detaliate despre proprietățile acestui mod și despre cum este utilizat în 
secțiunile următoare.

Folosind butonul RESET:

Când dispozitivul este în uz, pot apărea anumite 
interferențe din cauza mediului sau a mișcării 
neechilibrate a bobinei de căutare. Aceste interferențe 
încep să apară pe ecran și determină dispozitivul să dea 
o alarmă sonoră. Resetarea se poate face prin apăsarea 
butonului „RESET” de pe caseta de sistem. Prin resetare, 
efectele interferențelor sunt eliminate. Resetare

nu ar trebui făcută când bobina de căutare este peste țintă! Acest lucru va cauza pierderea 
adâncimii, interpretarea greșită a semnalului primit și ținta devine invizibilă pentru dispozitiv. 
Procedura de resetare este efectuată după ce bobina de căutare este îndepărtată de țintă.
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CUM SE REALIZEAZĂ PENTRU SOLARE?
Când dispozitivul este pornit, pornește cu modul „REGLARE 
SOL”. Reglarea la sol trebuie făcută înainte de a utiliza 
dispozitivul pentru rezultate corecte. În timpul explorării, 
când compoziția solului s-a schimbat și când trebuie făcută 
din nou reglarea solului, treceți în modul sol apăsând 
butonul „GROUND” și reajustați setările solului după 
verificarea setărilor existente.

Faze de stabilire a solului

1.Când dispozitivul este pornit în modul „LCD”, reglarea 
la sol este afișată automat.

2.Ridicați bobina de căutare la 40 cm deasupra solului și apăsați butonul 
„RESET”.

3.În modul sol, efectul solului asupra dispozitivului este afișat 
pe monitor ca „Efect de sol”. Acest efect se va schimba 
atunci când se face reglarea la sol. (NOTĂ: Căutarea
bobina trebuie ridicată la 40 cm deasupra solului și butonul RESET să fie apăsat pentru a 
reseta valorile anterioare, altfel rezultatele următoare nu vor fi de încredere.)

4.Asigurați-vă că nu există obiecte metalice sau cavități în pământ unde se va face așezarea 
solului. Dacă setarea solului nu a putut fi reglată, aceasta va fi repetă într-o zonă 
învecinată.

5.Operatorul ridică bobina de căutare a detectorului „40cm” deasupra solului și după 
apăsarea RESET coboară bobina de căutare „3-5cm” paralel cu solul. Dacă dispozitivul 
primește efecte negative, operatorul ridică detectorul și apasă butonul „-“ de mai 
multe ori, dacă efectul este pozitiv operatorul apasă butonul „+” de mai multe ori și 
apasă butonul de resetare, apoi coboară bobina de căutare la 3-5 cm formează 
pământul. Procedura trebuie repetată până când efectul de sol este neutralizat. 
Dispozitivul este echilibrat la sol atunci când nu auziți niciun semnal când coborâți 
bobina de căutare pentru explorare. După neutralizarea efectului, operatorul ridică 
bobina de căutare a detectorului la 8-15 cm deasupra solului și trece în modul de 
explorare apăsând butonul „ACCEPT”. Stabilizarea detectorului la 8-15 cm de sol vă va 
oferi rezultate de căutare fiabile.
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6.Dacă nu există niciun efect de sol asupra 
dispozitivului, nu există nicio interacțiune pe 
bara care este indicată în figură și este afișată 
expresia „Setare la sol 100% finalizată”. În acest 
caz, dispozitivul este pregătit pentru explorare și 
puteți trece la modul de explorare apăsând 
butonul „ACCEPT”.

7.În cazul în care există un efect de sol asupra 
dispozitivului, se observă o interacțiune în barele 
„REGLARE LA SOL” care sunt indicate în figură.
Pentru a elimina acest efect, apăsați butonul „-“ pentru 
efectul „-“ și apăsați butonul „+” pentru efectul „+”. 
Apăsați butoanele „-“ sau „+” până când acest efect 
este eliminat și este afișată expresia „Ground Setting 
100% Completed”.

8.După apăsarea butoanelor „+” sau „-“ ridicați bobina de căutare la 40 cm deasupra solului și apăsați 
butonul „RESET” și observați efectul de sol ținând bobina de căutare la 3-5 cm deasupra solului, 
dacă efectul de sol persistă încercați să eliminați acest lucru. efect prin apăsarea butoanelor „+” 
sau „-“.

9.Dacă nu reușim să eliminăm efectul de sol, reduceți nivelul de sensibilitate cu un pas 
și repetați operația definită mai sus.

10.După ce efectul de sol este eliminat, puteți apăsa butonul „ACCEPT” și puteți trece la 
modul Explore.

23



EFECTUAREA CĂUTĂRILOR CU SISTEM LCD

- După ce setarea „GROUND” este finalizată, 
butonul „ACCEPT” este apăsat și comutat în 
modul Explore.

- Țineți bobina de căutare la 8-15 cm deasupra și paralel cu solul. 
Puteți explora mișcând încet bobina de căutare cu o mișcare de 
măturare de la dreapta la stânga sau mergând drept. Încercați să 
detectați o țintă explorând astfel.

- Atunci când dispozitivul detectează un metal sau 
o cavitate, dă o alarmă sonoră și interacțiunea 
are loc pe barele CAVITATE, METAL, FIER și 
VALOARE în funcție de puterea semnalului. În 
același timp, efectul țintei poate fi monitorizat pe 
graficul de deasupra barelor. Țintele metalice 
sunt indicate cu linii proeminente superioare, iar 
țintele cavități sunt indicate cu linii proeminente 
inferioare pe acest grafic.

- Efectul de sol care se poate forma împreună cu 
ținta este de asemenea afișat pe afișaj. Acest 
efect de sol este indicat operatorului ca 
„CAVITATE” sau „METAL”

- Dacă ținta este o CAVITATE, există o creștere pe 
bara „CAVITATE” și o scădere în grafic. 
Intensitatea barei „CAVITATE” este indicată ca % 
în partea de sus, în funcție de magnitudinea 
efectului țintei.
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- Dacă ținta este metal valoros, există o creștere 
atât pe „METAL”, cât și pe „VALUARE”, care este 
exprimată în %, în funcție de magnitudinea 
efectului. Efectul metalului poate fi monitorizat 
în graficul de deasupra barelor.

- Dacă ținta este metal fără valoare, există o 
creștere atât pe „METAL”, „FIAR”, care este 
exprimată în % în funcție de magnitudinea 
efectului.

- Când se primește o alarmă de la dispozitiv în orice punct; dispozitivul este îndepărtat de 
țintă și resetat într-o zonă în care nu este primit niciun semnal și bobina de căutare este 
trecută din nou peste aceeași țintă. Dacă există o creștere în bara „CAVITATE”, ținta noastră 
este o cavitate. Dacă există o creștere a barei „METAL” și „VALOARE” sau „FIER”, ținta 
noastră este un metal. Dacă este necesar, butonul „RESET” este apăsat și bobina de căutare 
este trecută din nou peste țintă. Această ultimă operație se face pentru a fi sigur de 
rezultat.
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CITIREA OSCILOSCOPULUI
Osciloscopdesenează o vedere în plan a unei ținte subterane. Ne ajută să înțelegem în prealabil 
forma, cantitatea și adâncimea țintei. De asemenea, este un sistem foarte important care 
permite cunoașterea că semnalul sursă este un metal sau o sursă minerală citind corect la 
osciloscop.

1- Ținta este un metal mic și aproape de 
suprafață;

5- Ținta este un metal mare și adânc;

2- Ținta este câteva metale mici și 
aproape de suprafață;

6- Ținta este un metal mare și mai adânc 
sub pământ;

3- Ținta este un cuplu de metale mici și 
ușor adânci;

7- Ținta este o cavitate și foarte aproape de 
suprafață;

4- Ținta este un metal mare și aproape de 
suprafață;

8- Ținta este o cavitate și adâncime;
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9- Ținta este o cavitate și mai adânc 
în subteran;

11- Dacă linia osciloscopului trage a linie 
dreaptaaproape de linia centrală, indică 
faptul că pământul este un sol bogat în 
minerale. Deci, echilibrul solului trebuia 
recalibrat.

10- Ținta este un metal în interiorul unei cavități;

sau

Dacă linia de semnal crește foarte puternic și scade cu aceeași viteză, nu este nevoie să calculați 
adâncimea. Pentru că, asta arată că ținta este foarte aproape de suprafață. Osciloscopul nu desenează 
niciodată o linie dreaptă în timp ce primește semnale de la ținta adevărată, el desenează întotdeauna 
linii sinuoase. Linia osciloscopului este mai aproape de linia centrală când ținta este adâncă și linia este 
departe de linia centrală când ținta este aproape.

Funcția de eliminare a metalelor feroase:

Dispozitivul poate permite filtrarea metalelor fără 
valoare de către dispozitiv și avertizează operatorul, 
dacă dorește. Pentru această operațiune, modul „IRON” 
ar trebui să fie dezactivat. Pentru a dezactiva acest mod, 
apăsați butonul „SETUP” în modurile de explorare sau 
sol. Selectați modul „IRON” apăsând tasta „+”. După 
selectarea acestui mod, apăsați butonul „ACCEPT”. 
Puneți cadrul care se transformă din galben în verde pe 
„OFF” și apăsați butonul „ACCEPT”.
din nou. După această operație, apăsați butonul „SETUP” pentru a comuta la modul anterior. În urma 
acestui pas, dispozitivul va filtra metalele fără valoare. Pentru a putea detecta din nou metale fără 
valoare, acest mod ar trebui să fie comutat înapoi în modul „ON” prin repetarea operației menționate 
mai sus.
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Obținerea și analiza raportului prin analiza țintei:

Pentru a obține un raport de analiză prin analiza țintei 
detectate în timpul explorării:

- Apăsați butonul „RESET” prin îndepărtarea 
bobinei de căutare de pe țintă după ce ținta 
este detectată.
Apăsați și mențineți apăsat butonul 
„SCANARE” când treceți din nou încet peste 
țintă. În acel moment dispozitivul analizează 
ținta.
Eliberați butonul „SCANARE” după ce 
treceți peste ținta.

-

-

Dupa aceasta operatie aparatul prezinta 
operatorului „RAPORTUL DE ANALIZA”. Sunt 
primite tipul metalului, magnitudinea țintei și 
raporturile altor efecte asupra mediului.

Detectarea adâncimii țintei:

Pentru detectarea adâncimii țintei în timpul explorării:

- Apăsați tasta „DEPTH” când vă aflați în modul de 
explorare, după ce ținta este detectată.

Mai întâi, dimensiunile țintei ar trebui determinate în 
modul de adâncime. Această operație este explicată în 
detaliu cu meniul de ajutor pentru operator. Pentru a 
intra în meniul de ajutor, formați un cadru galben în 
jurul ferestrei „HELP” utilizând tastele „+” și „-“.

Apăsați butonul „ACCEPT” după formarea acestui 
cadru.
În acest meniu este explicat în detaliu modul 
de determinare a dimensiunilor țintei.
Pentru a introduce dimensiunea de lățime 
determinată, plasați cadrul galben pe „Lățime” 
folosind tastele „+” și „-“. Apăsați butonul „ACCEPT” 
pentru a converti cadrul galben în verde.

-

-

-

-

-
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- Introduceți valoarea „Width” utilizând tastele „+” 
și „-“. Apăsați butonul „ACCEPT” după ce ați 
introdus valoarea lățimii și convertiți cadrul în 
galben.
Pentru a introduce dimensiunea de lungime 
determinată, plasați cadrul galben pe „Lungime” 
folosind tastele „+” și „-“. Apăsați butonul „ACCEPT” 
pentru a converti cadrul galben în verde.
Introduceți valoarea „Lungime” utilizând tastele „+” și 
„-“. Apăsați butonul „ACCEPT” după introducerea 
valorii lungimii.
Apăsați butonul „SCANARE” după această operație 
și treceți din nou peste țintă și eliberați butonul 
„SCANARE”.
După această operație dispozitivul prezintă un 
„Raport de analiză” care indică dacă ținta este 
METAL sau CAVITATE, valorile dimensionale 
introduse și efectele asupra mediului.
Apăsați butonul „ACCEPT” pentru a părăsi acest 
raport.
A revenit la modul Adâncime și a trecut în 
modul de explorare apăsând butonul „DEPTH”.

-

-

-

-

-

-
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Înregistrarea și examinarea înregistrărilor:

Dispozitivul poate înregistra rapoartele de analiză conform 
instrucțiunilor operatorului.

- Apăsați butonul „ÎNREGISTRARE” după ce 
raportul este pregătit și salvați „Raportul 
de analiză”
Apăsați butonul „ACCEPT” după ce 
primiți un mesaj pe monitor că 
înregistrarea s-a încheiat.
Pentru a examina înregistrările mai târziu, 
intrați în meniul de înregistrare apăsând 
butonul „ÎNREGISTRARE” în   modul de 
explorare și puteți examina înregistrările 
apăsând tastele „+” și „-“.

-

-

- Apăsați butonul „ACCEPT” când vă aflați în 
meniul de înregistrare. În partea de sus a 
monitorului există ferestrele „Șterge 
înregistrarea” și „Ieșire”. Utilizați tastele „+” și 
„-“ pentru a activa aceste ferestre.
Apăsați butonul „ACCEPT” când există un cadru 
în jurul ferestrei „Ieșire” pentru a ieși din meniul 
de înregistrare.
Apăsați butonul „ACCEPT” și aprobați 
operațiunea când există un cadru în jurul 
ferestrei „Șterge înregistrarea” pentru a 
șterge o înregistrare.

-

-
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PROPRIETĂȚI TEHNICE
Bobina de căutare de suprafață Bobina de căutare generală Bobina de căutare adâncă

Dimensiuni (mm) 210x315 360 x 440 600 x 1000

Frecvență 12,5 kHz (VLF)

Mod folosit LED LCD LCD
Diametru țintă (cm) Adâncime (cm)

Monedă (16,50 mm) 23 - -
Monedă (20,50 mm) 27 - -
Monedă (26,15 mm) 33 - -

5x5 50 56 56
10x10 70 75 96
20x20 95 110 154
30x30 113 132 185
40x40 120 154 226
50x50 138 176 260
60x60 155 189 292

Valorile menționate mai sus nu sunt valori generate; se adună încercând metale noi. Pe 
măsură ce dimensiunile metalelor cresc, există o creștere a adâncimii, așa cum se 
observă în rapoartele menționate în tabel. Dacă metalele rămân mult timp sub pământ, 
în ritmul acelui timp ele stabilesc o zonă magnetică și aceste zone magnetice radiază ca 
și cum ar exista emițători. Prin acest mijloc, receptorul antenei de cercetare asigură 
detectarea aceleiași ținte în zone de 3-4 ori mai adânci.

BATERIE ȘI ÎNCĂRCĂTOR
Baterie Baterie reîncărcabilă cu litiu polimer de 16,8 V, 3,3 A

Tensiunea de operare 12 V – 16,8 V

Curentul bateriei 3.3 A

Încărcător Încărcător de baterii cu litiu polimer de 16,8 v 500 mA

Intrare AC 100-240 V / 50-60 Hz / 180 mA (rețea oraș)

Ieșire DC 16,8 V / 500 mA
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ACCESORII

Geantă din plastic Condura 
pentru întregul hardware.

Căști

Geanta de transport din plastic 

Condura cu fermoar dublu

întărit pentru adâncime

bobină de căutare.

Incarcator universal AC
100 - 240 volți, 50 și 
60 Hz

Cutie sistem piele
totebag.

Baterie cu litiu polimer

Incarcator auto
(Opțional)

Perioada de garantie: 2 ani
Notă:Acumulatorul, gențile, căștile și încărcătorul sunt

nu este acoperit de garanție.
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